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Zatacznik Nr 3 do SIWZ Nr MGZ0.271.5.2018.AD

OPIS PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA PUBLICZNEGO
pn.: Dostawa pomocy dydaktycznych do szkét podstawowych z terenu Miasta i Gminy Sztum
w ramach projektu pn.: Naukowy zawrét gtowy. Mysl i tworz wspétpracujac czyli trwata
poprawa jakosci ksztatcenia szkdt podstawowych i gimnazjow z terenu Miasta i Gminy Sztum

Numer S Liczba
N Miejsce i adres dostawy S
Szkota Podstawowa Nr 1 im. Jana Pawta Il w Sztumie
1 ul. Sienkiewicza 54, 82-400 Sztum 1
Szkota Podstawowa Nr 2 im. Maksymiliana Golisza w Sztumie
2 ul. Reja 15, 82-400 Sztum 1
Zespot Szkot Szkota Podstawowa w Czerninie
3 ul. Donimirskich 19, Czernin; 82-400 Sztum 1
Zespot Szkot Szkota Podstawowa w Gosciszewie
4 Gosciszewo 75, 82-400 Sztum 1
Szkota Podstawowa w Nowej Wsi
5 Nowa Wie$ 60, 82-400 Sztum 1
Razem: 5
L.p. | Nazwa produktu Opis produktéw wchodzacych w sktad zestawdw nr | Jednostka | llos¢
1-5 miary sztuk
1. Bazowy zestaw Wymagania minimalne:
konstrukcyjny - petny Bazowy zestaw konstrukcyjny do tworzenia
pakiet edukacyjny konstrukcji robotéw dla dzieci pow. 11 lat na

zajeciach w szkole.

Zestaw sktada sie z ok. 541 czesci + 853 dodatkowe
czesci konstrukecyjne, w tym:

1) Czesci elektroniczne:

a) Sterownik robota:

— Procesor 32 bit, 300 MHz ARM9

— 64 MB RAM, 16 MB pamieci Flash

— Mozliwo$é pracy na bateriach / Sztuka 3
akumulatorach AA (6 szt.) lub z
wykorzystaniem dedykowanego
akumulatora,

— 4 porty do podtgczenia efektordw,

— 4 porty do podtgczenia czujnikdw
(czestotliwos¢ pracy — 1000 prébek na
sekunde),

— ekran monochromatyczny, rozdz. 178x128
px; wbudowany gtosnik; wbudowana
klawiatura podswietlana (6 przyciskow, 3
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kolory) do pracy bez wykorzystania
zewnetrznego komputera

— whbudowany obrazkowy jezyk
programowania do tworzenia prostych
aplikacji (maks. dtugos¢ programu: 16
blokéw, mozliwos¢ zapetlenia programu),

— wbudowany program do akwizycji i
wizualizacji danych pomiarowych z
podtgczonych czujnikéw,

— oprogramowanie uktadowe na licencji
otwartej,

— port USB do potgczenia z komputerem lub z
innym sterownikiem,

— port USB do podtgczenia karty WiFi,
pamieci USB (do 32 GB) lub kolejnego
sterownika

— whbudowany czytnik kart microSD (do 32
GB)

— mozliwos¢ pracy kilku sterownikéw w
trybie kaskadowym — do 4 sterownikdow

— mechanizm automatycznego wykrywania
dedykowanych serwomotoréw i czujnikdéw
(odpowiednik Plug&Play)

b) Serwomotor duzy — dwie sztuki:

— doktadnos¢ pozycjonowania do 1 stopnia;
ok. 160 - 170 obr./min

— moment obrotowy: 0.21 N*m; moment
trzymajacy: 0.42 N*m

— waga:ok.76¢g

— mechanizm automatycznego wykrywania
przez sterownik robota

c) Serwomotor $redni:

— doktadnos¢ pozycjonowania do 1 stopnia;
ok. 240-250 obr./min

— moment obrotowy: 0.08 N*m; moment
trzymajgcy: 0.12 N*m

— waga:ok.36¢g

— mechanizm automatycznego wykrywania
przez sterownik robota.

d) UltradZzwiekowy czujnik odlegtosci:

— zasieg od 3 do 250 cm, doktadno$¢ pomiaru
do+/-1cm

— mechanizm automatycznego wykrywania
przez sterownik robota

— tryby pracy (pomiar, wykrywanie innych
czujnikdw) sygnalizowane podswietleniem

e) Czujnik dotyku — dwie sztuki:

— mechanizm automatycznego wykrywania

przez sterownik robota
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f) Czujnik zyroskopowy:

— pomiar kata obrotu z doktadnoscig +/- 3 st;
tryb pracy zyroskopu z predkoscig do 440
st./s

— czestotliwos¢ probkowania: przynajmniej 1
kHz, lub szybciej

— mechanizm automatycznego wykrywania
przez sterownik robota

g) czujnik koloru / $wiatta:

— rozpoznawanie 8 koloréow

— 3 tryby pracy: pomiar swiatta odbitego
(kolor czerwony), rozpoznawanie kolordéw,
pomiar natezenia $wiatta otoczenia

— czestotliwos¢ probkowania: przynajmniej 1
kHz

— mechanizm automatycznego wykrywania
przez sterownik robota

h) akumulator litowo-jonowy

— pojemnos¢ przynajmniej 2050 mAh,
mozliwos¢ tadowania bez wyciggania z
robota

i) dedykowana tadowarka do akumulatora z
zestawu bazowego — lit h niniejszego opisu.

Zestaw w dedykowanej skrzynce plastikowe] z
przegrodami do sortowania czesci, konstrukcja
pokrywy (specjalne zagtebienia) umozliwia stabilne
ustawianie kilku skrzynek na sobie. Zestaw zawiera
7 kabli do tgczenia silnikdw i czujnikéw ze
sterownikiem oraz kabel USB do potaczenia
sterownika z komputerem.

2) Czesci konstrukcyjne — m.in.: elementy
modufowe gasienic, kofa zebate, kota z
oponami (minimum 2 rozmiary), zebatki, belki
konstrukcyjne, elementy tgczace, osie krzyzowe
o roéznej diugosci, kulka podporowa, petnigca
funkcje kofa kastora.

3) Dodatkowe czesci konstrukcyjne — 853 czesci
konstrukcyjne: elementy modutowe gasienic,
kota zebate, kota z oponami (3 rozmiary),
zebatki, belki konstrukcyjne, ciegna, elementy
taczgce, osie krzyzowe o roéznej dtugosci;
mozliwos$¢ zbudowania przektadni slimakowej,
uktadu rdéznicowego, przektadni pasowej,
modelu samochodowego uktadu
kierowniczego, 5 dedykowanych instrukc;ji
budowy réznych typéw robotdéw (manipulator,
robot kroczacy, robot z napedem kotowym,
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gasienicowym, model linii produkcyjnej). Do
dodatkowych czesci konstrukcyjnych
zatgczona  jest  plastikowa  skrzynia  z
przegrodkami, pozwalajagcg na  wygodne
przechowywanie materiatéw konstrukcyjnych.

Zestaw umozliwia montaz robota bez

wykorzystywania narzedzi.

Dedykowane instrukcje budowy réznych typow

robotow: wahadto odwrdécone, robot mobilny,

ramie z korcéwka roboczg, model tasmy
produkcyjnej, itd.

Mozliwos$¢ programowania sterownika w jezyku

graficznym dedykowanym, w jezyku JAVA, C,

PYTHON, assembler i innych oraz z poziomu

srodowisk LabView i Simulink.

Mozliwosci dotgczonego programowania

graficznego:

— modut programowania

— modut akwizycji i analizy danych pomiarowych
(tryb rejestracji pomiardw, tryb oscyloskopu,
operacje matematyczne na zbiorach danych,
wizualizacja, eksport danych do plikow csv)

— zintegrowane narzedzie dokumentowania pracy

— tworzenie wtasnych scenariuszy zajec

— licencja wielostanowiskowa edukacyjna

— kompatybilne ze Srodowiskiem Windows (Win
XP i nowsze)
oraz Mac OS X

— wersja uproszczona dla systemow iOS (iPady)
oraz Chromium

Materiaty dydaktyczne:

—ponad 40 samouczkdw pokazujgcych dziatanie
robota w réznych konfiguracjach,

—5 instrukcji gotowych robotéw z przyktadowymi
programami,

—15 otwartych projektéw konstrukcyjno —
programistycznych z przyktadowymi
rozwigzaniami,

—Integracja z oprogramowaniem dedykowanym
dla robota,

—elektroniczna wersja podrecznika
metodycznego dla nauczycieli (wersja polska),

—podrecznik dla nauczycieli do nauki
programowania graficznego (wersja polska),

—podrecznik dla nauczycielu do nauki
programowania w jezyku tekstowym RobotC
(wersja polska),

—c¢wiczenia wykonalne przy uzyciu zestawu
bazowego robot.
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Gwarancja: 2 lata

2. | Zestaw klockéw do Wymagania minimalne:

konstruowania robotéw | Zestaw konstrukcyjny do tworzenia konstrukcji
robotéw dla dzieci pow. 11 lat.

Zestaw sktada sie z min. 590 czesci :

1) Czesci elektroniczne:

a) Sterownik robota:

— Procesor 32 bit, 300 MHz ARM9

— 64 MB RAM, 16 MB pamieci Flash

— Mozliwo$é pracy na bateriach /
akumulatorach AA (6 szt.) lub z
wykorzystaniem dedykowanego
akumulatora,

— 4 porty do podtgczenia efektorow,

— 4 porty do podtgczenia czujnikdw
(czestotliwos¢ pracy — 1000 prébek na
sekunde),

— ekran monochromatyczny, rozdz. 178x128
px; wbudowany gtosnik; wbudowana
klawiatura podswietlana (6 przyciskéw, 3
kolory) do pracy bez wykorzystania
zewnetrznego komputera

— whbudowany obrazkowy jezyk
programowania do tworzenia prostych
aplikacji (maks. dtugos¢ programu: 16 Sztuka 2
blokéw, mozliwos¢ zapetlenia programu),

— whbudowany program do akwizycji i
wizualizacji danych pomiarowych z
podfgczonych czujnikéw,

— oprogramowanie uktadowe na licencji
otwartej,

— port USB do potgczenia z komputerem lub z
innym sterownikiem,

— port USB do podtaczenia karty WiFi,
pamieci USB (do 32 GB) lub kolejnego
sterownika

— wbudowany czytnik kart microSD (do 32
GB)

— mozliwos¢ pracy kilku sterownikéw w
trybie kaskadowym — do 4 sterownikdow

— mechanizm automatycznego wykrywania
dedykowanych serwomotoréw i czujnikdw
(odpowiednik Plug&Play)

b) Serwomotor duzy — dwie sztuki:

— doktadnos¢ pozycjonowania do 1 stopnia;
ok. 160 - 170 obr./min

— moment obrotowy: 0.21 N*m; moment
trzymajgcy: 0.42 N*m
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— waga:ok.76¢g

— mechanizm automatycznego wykrywania
przez sterownik robota

c) serwomotor Sredni:

— doktadnos¢ pozycjonowania do 1 stopnia;
ok. 240-250 obr./min

— moment obrotowy: 0.08 N*m; moment
trzymajgcy: 0.12 N*m

— waga:ok.36¢g

— mechanizm automatycznego wykrywania
przez sterownik robota.

d) czujnik dotyku — jedna sztuka:

— mechanizm automatycznego wykrywania
przez sterownik robota

e) czujnik koloru / $wiatta:

— rozpoznawanie 8 kolorow

— 3 tryby pracy: pomiar $wiatta odbitego
(kolor czerwony), rozpoznawanie koloréw,
pomiar natezenia $wiatta otoczenia

— czestotliwo$¢ probkowania: przynajmniej 1
kHz

— mechanizm automatycznego wykrywania
przez sterownik robota,

f) czujnik podczerwieni,

g) pilot na podczerwien,

h) 7 kabli do taczenia silnikow i czujnikéw ze
sterownikiem oraz kabel USB do pofaczenia
sterownika z komputerem.

2) Czesci konstrukcyjne — m.in.: kota zebate, kota z
oponami, zebatki, belki konstrukcyjne,
elementy faczace, osie krzyzowe o roéinej
dtugosci.

Zestaw w opakowaniu kartonowym.

Zestaw umozliwia montaz robota bez

wykorzystywania narzedzi.

Dedykowane instrukcje budowy réznych typéw

robotdw.

Materiaty dydaktyczne:

- instrukcja obstugi w jezyku polskim opisujgca

mozliwos¢ skonstruowania ok. 17 robotow.

Gwarancja: 2 lata

3. Modut WiFi Wymagania minimalne:

Kompatybilny z zestawami wskazanymi w pkt 1i 2

niniejszego opisu, modut WiFi do bezprzewodowe]

komunikacji. Adapter WiFi podtgczany do hosta

USB znajdujgcego sie na kostce ww. zestawodw. Sztuka 5

Pracuje z predkoscig do 150 Mb/s w standardzie

802.11b/g/n.

Gtéwne cechy:

— standard transmisji: 802.11 b/g/n
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— Predkos¢: do 150 Mb/s

— Green Power Saving: inteligentne przetgczanie
w stan bezczynnosci,

— szyfrowanie: WEP 64/128-bit, WPA, WPA2,
WPS,

— Obstuga QoS-WMM, WMM-Power Save

W zestawie:

— karta WiFi N150 Wireless USB Adapter,

— ptytainstalacyjna,

— instrukcja konfiguracji z kostkg wchodzgcg w
sktad zestawdw wskazanych w pkt 12
niniejszego opisu.

Gwarancja: 1 rok

4. | Akumulator Wymagania minimalne:

Litowo-jonowy akumulator DC jest przeznaczony

do stosowania z kostkg wchodzgca w sktad zestawu

wskazanego w pkt 1 i 2 niniejszego opisu. Oferuje
pojemnos¢ 2050 mAh. i zapewnia dfuzszy czas

.. . . . Sztuka
pracy niz baterie AA oraz moze by¢ tadowany bez

odtgczania urzadzenia. Czas tadowania ok. 3-4

godziny. Wymaga zasilacza, ktéry zostat wskazany

w pkt 8 niniejszego opisu.

Gwarancja: 2 lata

5. | Zestaw kabli Wymagania minimalne:

Zestaw zawiera siedem kabli z wtykiem RJ12

dedykowanych do zestawu klockéw wskazanych w

pkt 12 niniejszego opisu.

Zestaw zawiera kable: Srtuka

— 4 sztukix 25 cm,

— 2 sztukix35cm,

— 1 sztuka x 50 cm.

kolor: czarny

Gwarancja: 2 lata

6. | Skrzynka plastikowa Wymagania minimalne:

Skrzynka plastikowa dedykowana do

przechowywania i sortowania klockéw z zestawdw

wskazanych w pkt 2 niniejszego opisu. Sztuka

Konstrukcja pokrywy (specjalne zagtebienia)

umozliwia stabilne ustawianie kilku skrzynek na

sobie. Gwarancja: 2 lata
7. | Tacka z przegrédkami Wymagania minimalne:
Tacka z  przegrédkami  dedykowana do
przechowywania i sortowania klockéw z zestawow
o . Sztuka
wskazanych w pkt 2 niniejszego opisu.
Kompatybilna ze skrzynkg plastikowg wskazang w
pkt 6 niniejszego opisu Gwarancja: 2 lata
8. | Zasilacz 10V Wymagania minimalne:

Zasilacz pradu statego 10V do tadowania Srtuka

akumulatora z zestawdw wskazanych w pkt 1-2i 15

niniejszego opisu. Zasilacz podtgcza sie do
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akumulatora — baterii, ktory bedzie wbudowany do
kostki gtéwnej robota. Mozna tadowaé baterie
zarowno bez robota jak i rowniez podczas
uzywania zestawu. Czas fadowania ok. 3-4 godziny.
Gwarancja: 2 lata

9. | Ksigzka - Niesamowite Wymagania minimalne:

projekty Ksigzka/kurs poradnik dotyczacy tworzenia ponad
180 konstrukcji, maszyn i robotéw. Sztuka 1
Autor: Yoshihito Isogawa, Ttumaczenie: jezyk
polski, Oprawa: miekka, Liczba stron: 232

10. | Ksigzka - Wymagania minimalne:

Programowanie Ksigzka/kurs poradnik dotyczacy tworzenia i
robotow programowania  robotow.  Autor:  Rychlicki
Wiestaw, Oprawa: miekka, Liczba stron: 432

11. | Zestaw klockow — Wymagania minimalne:

turniejowy Kosmos Zestaw sktada sie z:

Sztuka 1

— 1418 elementéw do budowy obiektow,

— 3 roznych mat do ¢wiczen wprowadzajgcych: o
wymiarach ok 114 x 78,5 cm, nadruki: linijka
cm/cale, pola kolorystyczne, czarna linia do
Sledzenia, katomierz, tor w ksztatcie elipsy,
kwadratu i trojkata,

— 1 duzej maty do éwiczen konstrukcyjno —
programistycznych: wymiary: ok. 114x202 cm,
kolorowe pola do umieszczania obiektow,
rzepy samoprzylepne do mocowania
obiektow,

— 10 scenariuszy lekcji wprowadzajgcych,

— 7 scenariuszy ¢wiczen konstrukcyjno — Sztuka 1
programistycznych,

— 3 scenariuszy projektdw badawczych,

— przyktadowych rozwigzan z instrukcjami i
gotowymi programami dla robota.

Zestaw kompatybilny z zestawem konstrukcyjnym

wskazanym w pkt 1 niniejszego opisu.

Zestaw wyposazony jest w elektroniczng wersje

podrecznika metodycznego dla nauczycieli oraz

instrukcje budowy obiektéw interaktywnych

wykorzystywanych w éwiczeniach.

Zestaw pozwala na wybudowanie wielu pojazdéw

kosmicznych. Uczniowie mogg rozpoczgé

budowanie i testowanie z wykorzystaniem mat do

nauki, zeby potem zmierzy¢ sie z innymi grupami

uczniéw. Gwarancja: 2 lata

12. | Czujnik temperatury Wymagania minimalne: Sztuka 1

Czujnik temperatury pozwala zmierzy¢

temperature z zakresu -20 do +120°C lub -4 do

+248°F. Doktadnos¢ pomiaru przynajmniej 0,01
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°C, mozliwos¢ pomiaru w °C lub F. Czujnik jest
kompatybilny i komunikuje sie ze sterownikiem
wchodzacym w sktad zestawu klockdw
wskazanego w pkt 1 i 2 niniejszego opisu.
Gwarancja: 2 lata

13. | Zestaw - Energia
Odnawialna

Wymagania minimalne:

Kompatybilny z zestawem klocéw wskazanym w
pkt 1 i 2 niniejszego opisu pakiet elementéw
pozwalajgcy na prowadzenie zaje¢ dot. energii
odnawialnej. Zestaw pozwala na badanie dostaw
energii, transferu, gromadzenia, wymiany
i konsumpcji. W sktad zestawu powinny wchodzi¢
nastepujace elementy:

— panel solarny,

— cyfrowy multimetr, pozwalajgcy na pomiar
napiecia, pradu i pracy wejsciowych i
wyjsciowych oraz pomiar stopnia zatadowania
akumulatora, multimetr musi posiadac ztagcze
pozwalajgce na jego prace w trybie czujnika z
robotem bazowym;

— silnik elektryczny, mogacy petnic
rowniez role pradnicy, ze ztgczem
kompatybilnym z multimetrem;

— diody LED ze ztgczem kompatybilnym z
multimetrem;

— kabel przedtuzajacy o df. min 20 cm,
kompatybilny z silnikiem i diodami;

— fopaty pozwalajgce na skonstruowanie np.
dziatajgcego modelu elektrowni wiatrowej

— instrukcje budowy 6 réznych modeli.

Sztuka

14. | Zestaw klockow do
konstruowania robotéw
- zestaw kreatywny

Wymagania minimalne:

Kreatywny zestaw klockow dedykowany dla dzieci

w wieku od 7 do 12 lat.

Zestaw zawiera 847 elementdow, co pozwala na

wykonanie 5 interaktywnych konstrukcji/robotow.

W zestawie znajduje sie rowniez mata do zabawy z

konstrukcjami.

Zasilanie poprzez 6 baterii AAA (niedotgczone do

zestawu).

W sktad zestawu wchodza:

— programowany silnik,

— element majacy funkcje potgczen przez
Bluetooth Low Energy (BLE), dwa
programowane silniki, przycisk aktywacji,
wewnetrzny czujnik przechytu oraz kontrolke,

— czujnik koloru i odlegtosci — wykrywajacy
dystans, ruch i kolor, petnigcy funkcje
o$wietlenia.

Sztuka
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— ponad 840 kolorowych klockéw wraz z mata
pomocng przy niektérych zabawach.
Gwarancja: 2 lata

15.

Zestaw klockow bazowy
z oprogramowaniem

Wymagania minimalne:
Liczba czesci w zestawie: 280
Czesci elektroniczne:

1) Sterownik robota:
— dwa porty do urzadzen aktywnych,
— komunikacja poprzez interface BT 4.0 LE,
— zasilanie: 2 x baterie / akumulatory AA lub
dedykowany akumulator,
2) Silnik elektryczny:
— mechanizm automatycznego wykrywania
przez sterownik robota,
3) Czujnik podczerwony ruchu /odlegtosci
— zasieg: min 20 cm,
— rozpoznawanie zdarzen — zblizanie/
oddalanie,
— mechanizm automatycznego wykrywania
przez sterownik robota,
4) Czujnik wychylenia
— praca w 2 osiach: lewo-prawo, géra-dof,
— wykrywanie stanu neutralnego,
— wykrywanie stanu ,potrzagsniecia”,
— mechanizm automatycznego wykrywania
przez sterownik robota.
Zestaw  klockow w  dedykowanej skrzynce
plastikowej z przegrodami do sortowania czesci,
konstrukcja pokrywy (specjalne zagtebienia)
umozliwia stabilne ustawianie kilku skrzynek na
sobie.
Czesci konstrukcyjne:

elementy modutowe, kota zebate, kota z oponami

(minimum 3 rozmiary), zebatki,  belki

konstrukcyjne, elementy taczace, osie krzyzowe o

roznej dtugosci.

Dedykowane instrukcje budowy réznych typéw

robotéw: minimum 17 rdinych konstrukcji.

Mozliwo$é programowania sterownika w jezyku

graficznym dedykowanym, w jezyku Scratch i

innych.

Mozliwosci dotgczonego programowania

graficznego:

— modut programowania,

— zintegrowane narzedzie dokumentowania
pracy,

— polski podrecznik pokazujacy korelacje
zaproponowanych ¢wiczen z podstawg
programowa dla | i Il etapu edukacyjnego —
(min. 12 gotowych scenariuszy zajec),

Sztuka
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— kompatybilne ze srodowiskiem Windows (Win
7 i nowsze), Chromium, Mac OS X oraz
tabletami iOS (minimum iPad 3 lub iPad mini 2)

i Android.
Gwarancja: 2 lata
16. | Pakiet 10 instrukcji - Wymagania minimalne: Sztuka 1
czesénr2 Pakiet 10 instrukcji do budowania dodatkowych

robotéw (innych niz wymienione w instrukcji do
zestawu klockéw wskazanego w pkt 15 niniejszego
opisu oraz w pakiecie instrukcji wskazanym pkt 17
niniejszego opisu np. spychacz, lodotamacz, czotg,
quad, farma wiatrowa) z klockéw wchodzacych w
sktad zestawu wskazanego w pkt 17 niniejszego
opisu. Instrukcje sg w formacie pdf. Do kazdej
instrukcji jest dotgczony kod programu.

17. | Pakiet 10 instrukcji - Wymagania minimalne: Sztuka 1
czes¢ nr3 Pakiet 10 instrukcji do budowania dodatkowych
robotow (innych niz wymienione w instrukcji do
zestawu klockdw wskazanego w pkt 15 niniejszego
opisu oraz w pakiecie instrukcji wskazanym pkt 16
niniejszego opisu np. roboty, traktor, statek
kosmiczny) z klockéw wchodzgcych w sktad
zestawu wskazanego w pkt 15 niniejszego opisu.
Instrukcje sg w formacie pdf.

Do kazdej instrukcji jest dotgczony kod programu.
18. | Szkolenie Wymagania minimalne: Sztuka 1
Szkolenie minimum 8 godzin dydaktycznych (1
godzina = 45 minut) dla nauczycieli w zakresie
prowadzenia zaje¢ z robotyki dla ucznidw z
wykorzystaniem zestawdw klockow wskazanych w
niniejszym opisie przedmiotu zamdwienia.
Podczas szkolenia nauczyciele dowiedzg sie jak
prowadzi¢ zajecia robotyki przy wykorzystaniu
zestawow edukacyjnych wskazanych w niniejszym
opisie przedmiotu zamodwienia.

Poznajg elementy, z ktérych sktadajg sie zestawy
klockdw oraz interfejs programu. Dowiedz3 sie jak
budowac¢ konstrukcje i tworzy¢ wtasne algorytmy
(programu) sterujgcego robotami.

Szkolenie bedzie przeprowadzone dla 7-10
nauczycieli w budynku Szkoty Podstawowej Nr 2
im. Maksymiliana Golisza w Sztumie. Zamawiajgcy
zapewnia pomieszczenia niezbedne do
przeprowadzenia szkolenia. Szkolenie odbedzie sie
po zrealizowaniu dostawy zestawow klockow
wskazanych w niniejszym opisie przedmiotu
zamoéwienia.

Regionalny Program Operacyjny Wojewddztwa Pomorskiego na lata 2014-2020

M=)
O@)




